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Il existe desaméliorationsnotablesdu schémad’Euler pour leséquationsdif-
férentielles ordinairescommela méthodedeRunge-Kutta.En cequi concerneles
EDS,le schémale plusconnu estle schémadeMihlstein. En dimension 1, si l’on
considèrel’équation
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On réinjectecetteapproximation dansle termeen σ
�
Xs � qui apparaîtdansl’inté-

grale stochastique,entenant comptedela formule deTaylor à l’ordre1, on a
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cequi conduit auschéma
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Compte-tenudela formuled’Itô, on a
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Cecipermetderéécrire le schémadeMihlstein pour uneéquation
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– Appliquer ceschémaà l’équation
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Visualiserla différencede convergenceentrecette méthode et le schéma
d’Euler.

– Illustrer numériquementque
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– L’extension de cetteméthode aux équations différentielles à plusieursdi-
mensions,c’est-à-dire desEDSdela forme
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pour j et l dans - 1 ��������� d ./� Lorsque p � 2 � ceci revient à savoir simuler le
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Or onneconnaît pasàcejour deméthodeefficacepoursimuler untel triplet.
Pours’enconvaincre,essayer demontrer parsimulation que
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Notamment,on s’intéressera à l’évolution de l’in tervalle de confiance en
fonction desnombresdetirages.
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